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Vitesses de deplacements

Pour commencer dans cette formation on part du principe que 'armoire est montée, que les éléments sur le toit de
cabine sont installés et que I'auto-tuning est déja fait.
Vous devez tout d'abord renseigner les vitesses de déplacements de votre ascenseur.

Allez dans le menu de l'application:

& G &

Personnalisation Personnalisation?...r*Confort»Traction ¢

Tableau de bord Personnalisation Equipements Traction Portels) Type de VF
= CD = & Profil du déplacement

Vitesses

Sons

Lecteur

Eﬂ )) E] 'ﬂlf Moteur

Codeur

. Manceuvres Compm K A
Documentations Manceuvres Securité Téléphone

_ A N Freins
v é‘ @ Gains

Connexion

Confort

Tempo d'antio atinESr: )
ssprinte
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Vitesses de deplacements

Renseigner la vitesse nominale, vitesse d'inspection, vitesse de rappel et la vitesse d'approche dans le cas d'un profil
vitesse (boucle ouverte).

Personnalisation?..lacement>Vitesses @ Personnalisation»...lacement>Vitesses :
L] @

Vitesse nominale 1.000 m/s Vitesse nominale 1.000 m/s
Vitesse d'inspection 0.200 m/s Vitesse d'approche 0.070 m/s
Vitesse de rappel 0.200 m/s Vitesse d'inspection 0.200m/s

Vitesse de rappel 0.200 m/s

oY i}

Accueil Accueil

Profil SMART TRAVEL Profil VITESSE
ssprinte
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APPRENTISSAGE DE LA GAINE
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Apprentissage de la gaine

Une fois tous les éléments en gaine montés et raccordés. L'apprentissage des niveaux s’effectuent en manoeuvre
d’'inspection depuis le toit de cabine. Ne pas oublier de brancher le haut parleur sur la carte 410SP.

Pour déclencher la phase de positionnement, passer en inspection, appuyer simultanément sur les boutons
montée et descente du boitier d'inspection et laissez vous guider par les instructions vocales.

— )

Appuie simultané
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REGLAGE DE LA BOUCLE DE REGULATION
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Reglage de la boucle de regulation

Il faut maintenant régler les parametres de la boucle de vitesse pour corriger le comportement moteur au démarrage et
en déplacement.

Allez dans le menu de lI'application :

& G &

= Personnalisation : Personnalisation Personnalisations_r>ConfortTraction &

Tableau de bord Personnalisation Equipements Traction Porte(s) Ly b A7 -I'E"I:IILSI::"::I *
- @ Profil du déplacement
Uo o

Vitesses

Affichage

Moteur

Codeur

Documentations Immeuble

oo
e
=] =]
L]

E/S Connexion

.

Freins
Gains

Confort

Tempo d'antio atinESr: )
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Reglage de la boucle de regulation

Personnalisation

®
Le parametre Rollback permet de régler les problemes de vibration ou de Gains Rollback
rollback au démarrage. - “
® S'ily adu rollback, appuyer sur + pour le diminuer e et
@ S’ily ades vibrations, appuyer sur -

Gains Stabilisation de la vitesse

Le parametre Stabilisation de la vitesse permet de régler les problemes de R a—

vibration ou de fluctuation de vitesse en déplacement.

200 % 100 %

@ S'ily ades fluctuations de vitesse, appuyer sur + pour les diminuer

© S'ily a des vibrations, appuyer sur -

@ B e »L x

Accueil Tableau de.. Personn... Diagnostic Outils

ssprinte
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REGULATION EN SMART TRAVEL
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Regulation en SMART TRAVEL

Le SMART TRAVEL consiste a avoir une courbe avec un départ progressif et une arrivée imperceptible.

Pour cela il faut obligatoirement :

@ un moteur synchrone ou asynchrone en boucle fermée (codeur)

@ une sélection en lecteur absolu

Voici la courbe théorique en SMART TRAVEL :

Acc endl;
Il faut lui rentrer sa vitesse nominale et le variateur

gérera ses courbes d’'accélération et décélération
seul.

ssprinte
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Regulation en SMART TRAVEL

Contrdler la vitesse cabine équivalente :

Cette vitesse théorique correspond a laquelle la cabine se déplacera si le moteur tourne a sa pleine vitesse, il ne s'agit
pas de la vitesse nominale de fonctionnement de I'ascenseur.

La valeur rentrée peut donc étre différente de la vitesse de lI'ascenseur.

a & & &

Personnalisation

Accueil

Tableau de bord

(-
Uo
Diagnostic

©

' 4

Tests

iy
=
-

Personnalisation

@

Qutils

P

Documentations

Equipements

Manosuvres

T

Connexion

g

Personn...

Personnalisation

Traction Porte(s)

M

Isonivelage

ol

Téléphone

Q

Personnalisation?...r*Confort)Traction 2

Type de VF ADL300 W

Profil du déplacement
Vitesses
Moteur
Codeur
Freins
Gains

Confort

Tempo d'antioatinace

)

Accueil

Personnalisation>...s>Traction*Moteur @

Tension nominale

Intensité nominale

Vitesse tr/min 1400 tr/min

Vitesse Cabine 0.600 m/s

équivalente

Poles

Couple 30.00 Nm

ssprinte
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Regulation en SMART TRAVEL

Vérification de la précision d'arrét théorique.
Comparer le niveau actuel (niveau enregistré dans la manoeuvre) et la position.
Faire une grande course en montée ou en descente et lire la vitesse en direct. Cette vitesse doit

correspondre a la vitesse renseignée dans le parametre « vitesse nominale ».
Une fois la cabine arrétée, contréler la précision d’arrét théorique a I'écran (+/-mm)

Si la cabine s’arréte aprés le niveau, augmenter (par pas de 0,02) la vitesse nominale équivalente.

Si la cabine s’arréte avant le niveau, diminuer (par pas de 0,02) la vitesse nominale équivalente.

Régler la vitesse nominale équivalente jusqu’a obtenir la précision d’arrét souhaitée.

Dans cette étape, on ne regle pas la position du seuil de la cabine par rapport au seuil palier mais
la différence des 2 positions sur le tableau de bord.

Tableau de bord
&

Mode Porte 1: Fermées
Choc Cellule
Usager @ @

En service

Etat cabine Vitesse

Disponible 0,00m/s

Complet Surcharge
@, @)

| Niveau actuel Positior  Précision
d'arrét
| 00 |

2,158m 8mm

2,150m Zone de porte
L ]

Chaine de sécurité

PWR SP1 SP2 SP3 SHP SHC VERP
@ @ @ & o o o

@

Accueil
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REGULATION EN PROFIL VITESSE

t2lrca

ssprinte

N

1%
\




Regulation en PROFIL VITESSE

Le PROFIL VITESSE est un positionnement de la cabine par consigne de vitesse successives (vitesse nominale, vitesse
d’approche, arrét), le SMART TRAVEL est désactivé et le moteur fonctionne en boucle ouverte.

Voici la courbe théorique en PROFIL VITESSE :

S'assurer que la cabine a le temps de
décélérer correctement avant de
s'arréter (~2 secondes).

Distance deralentissement
(1400 mm)

Vitesse

Nominale

Distance d’arrét
(25 mm) \

"

Sila cabine n'a pas le temps de se stabiliser
correctement en petite vitesse, il faut augmenter la
distance de décélération.

Approche ———————————————————;*——— b Altitude(mm)

. i > Si la cabine reste trop longtemps en stabilisation, il faut
| I I : P
6600 7975 8000 diminuer la distance de décélération.

ssprinte
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Regulation en PROFIL VITESSE

Aller dans le menu de l'application:

Personnalisation?...r*Confort>Traction

Type de VF ADLID0 W

Profil du déplacement

Tableau de bord Personnalisation Armoire Traction Porte(s)

s @

Vitesses

Diagnostic Outils Affichage

P

Documentations

1 A

Connexion

Moteur

Codeur

Manceuvres

Securité Téléphone

Freins
Gains

Confort

Tempo d'antioatinage

o

Personn... Accueil

ssprinte
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Regulation en PROFIL VITESSE

Régler la précision d’arrét théorique du variateur de fréquence par rapport aux altitudes

enregistrées pendant la phase d’apprentissage de la gaine, Tableau de bord

Attention ! Dans cette étape, on ne regle pas la position du seuil cabine par rapport au seuil palier. (RIS Porte 1: Fermées
Choc  Cellule

. / ) ) / ) ) Usager O O
Faire un déplacement de la cabine de 2 niveaux en montée puis en descente et lors de l'arrét,
regarder la précision d'arrét théorique. ,

En service
Si la cabine dépasse le niveay, il faut augmenter la distance d'arrét. Etat cabine Vitesse

Si la cabine s’arréte avant le niveau, il faut diminuer la distance d'arrét. Disponible 0,00m/s
Complet Surcharge

@ @)

Personnalisation>E..| du déplacement 3

Redémarrage nécessaire de |

l arolre Niveau actuel Positior  Précision
Ce profil smart 1ravel est un positionnement d'arrét
2,158m 8mm

de la cabine par laltitude.
Zone de porte

0]0)
2,150m

Vous n'avez plus rien a régler aprés avoir fait
l'apprentissage de gaine.
Ce profil n'est possible qu'avec une traction
électrique en boucle fermée.

Le profil Vitesse est un positionnement
de la cabine par des consignes de vitesse
décroissantes (grande vitesse, petite vitesse,
arrét).

Aprés avoir fait 'apprentissage de gaine,
vous devez régler 3 quelle distance du niveau

o a = I s enenes s T s

Chaine de sécurité

PWR SP1 SPZ SP3 SHP SHC VERP
e ® ® o o o o

Type de profil Vitesse W

@

Accueil

Distance d'arrét

Distance de
ralentissement

ssprinte
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Reglage des niveaux

. . 7 . . ° Vi . . [ s i t
Vous pouvez toujours djuster l'altitude de vos niveaux directement sur I'application Sprinte Control. 'C'ZT:ES

Allez dans le menu de l'application:

Personnalisation

Miveau 0

Miveau 1

— Personnalisation : — Personnalisation Q,

° °
Réglages des niveaux

— Accueil — Personnalisation

Miveau 2

Tableau de bord Personnalisation ’ Armoire Equipements ) Traction Porte(s)

= D @ rI=I1 Type de lecteur KOSSP W
O I ———
Cane

\-‘j Altitude de
o)

Diagnostic Qutils ralentissement haut en 14.603 m
Immeuble Manceuvres

Inspection

Miveau 3

Lecteur Isonivelage

El F Altitude de
ﬂ ralentissement bas en 0.189m
[ L)

Inspection

Securite

A

Documentations
Altitude garde pied

¥

Connexion

o
—

Personn...

@ ® L % @

Person... Personn... Persann...

ssprinte
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REGLAGE DU CONFORT
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Réglage du confort

Vous pouvez également ajuster le confort de I'ascenseur, les courbes du variateur seront automatiquement ajustées. 'SP"“‘e

Control

Allez dans le menu de l'application:

& G &

= Accueil i = Personnalisation : = Personnalisation

Personnalisation>..t>Traction>Confort

Confort
I - Dynamique

Personnalisation®...r>Confort>Traction 2

Tableau de bord Personnalisation Equipements Traction Porte(s) Type de VF -ADLSDD hd
- - LB Profil du déplacement
Uo &) il

Vitesses

4 - Normal

Diagnostic Qutils Affichage Isonivelage

’@ % 'Tllf‘ Moteur

Codeur

- neuble Manceuvres
T[_"‘ﬁ[':_i- r.‘-h:-r:'._m'll?r|1_ ﬂ[ ions | mmeu tll._ f dnieuvres

ey P, [=]=]
S =] =]
=
-
-

Securité Téléphone

Freins
1

v é’ @ Gains

Connexion

Confort

'
Tempo d'antioatinace 000

o

f ] # .
Personn... Accuell

a

Accueil
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QUELQUES REGLAGES
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Tous les parametres sont modifiables depuis I'application Sprinte Control.

Exemple pour la synthése vocale en cabine:

= Accueil

Tableau de bord Personnalisation

s @

Diagnostic Outils

© @ X

Ductmentatiors

)

Accueil

Quelques reglages

Equipements

Affichage

Immeuble Manoeuvres

oo 'Ti

Connexion

3

) ye

Personn...

Personnalisation»Sons

En cabine Sur le toit de

cabine

J

[

NS

Sprinte
\  Control

Personnalisation*Sons*En cabine

]
Annonces porte 1

Annonces porte 2
Musiaue

Volumes

=

Annonce d'ouverture

Annonce de fermeture

Annonce de prechain
départ

Personnalisation?S...n cabine>Volumes
[ ]
[
Volumes en cabine
Megqa ges. Ei ps Boucle
inductive

Accuel

ssprinte
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Quelques reglages

Autre exemple pour modifier le sens des contacts de fin de course de porte cabine. 'sP"“‘e

Control

Allez dans le menu de l'application:

Personnalisation»S..ine + BAB (410SP) £
L
E/S Carte Inspection cabine (4105P)

PORTE 1

Activation Polarité  Config.

Personnalisation

= A i o .
— Accueil Personnalisation®...bine*olumes>E/S

X08-FCF1 Désactivé

Armoire Equipements

@

Tableau de bord Personnalisation ; I
R Desactive

L}

(- :
Uo &)

X0B-CHOCKMETa{iN g

A EE1 -l e
Diagnostic Outils Affichage

LR

Parte 2 + BAB 2
(4175SP)

XO8-ST1 Dés.?:ti-.ré

Tests

il
=
=

Documentations

Personn...

Manceuvres

T

Connexion

.@

Accueil

X09-0UV1 DEE‘T'”E

¥09-FER1 Désactivie

OUVRIR LE DIAGHOSTIC

Accueil

ssprinte
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RECAPITULATIF DE LA MISE EN ROUTE
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Reéecapitulatif de la mise en route

Pour que votre mise en service se passe dans les meilleures conditions il faut :

@ Terminer votre cablage sans oublier de mettre vos fils de pendentif non utilisés @ la terre des 2 cotés

Relier les tresses de masse moteur, codeur et résistance des 2 cotés

Bien séparer le cdble codeur si vous en avez un

Ne pas enrouler le cdble codeur si vous en avez un

Effectuer I'apprentissage gaine

Contrdler I'équilibrage de I'ascenseur

Controler et régler la vitesse sur le tableau de bord
Effectuer les ler réglage du variateur (gains)

Régler les niveaux

Régler les différents affichages, synthese vocale etc.

Si vous respectez ces conseils vous ne pouvez pas rater votre mise en service.

ssprinte
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Reéecapitulatif de la mise en route

Avec ces réglages, votre ascenseur fonctionne correctement.

Voyons quelques optimisations supplémentaires.

ssprinte
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Mode de gain

Control

Il est possible de modifier le mode profil gain directement de I'application. b's"”i“‘e

Allez dans le menu de lI'application :

— Ar 1 ¥ — 4 — 5 Py . . - -
— Accueil L : = Personnalisation Personnalisation?...r*Confort>Traction

b °
- . - ype de -
Tableau de bord Personnalisation Equipements Traction Type de VF ADL300

Q Profil du déplacement

=
Uo

Vitesses

Diagnostic Outils Sons

% E(] )) Moteur

Documentations

Codeur

Manceuvres

Freins
Y

: v CEIS

Connexion

Conrtort

Tempo d'antipatinage

a

Accueil

ssprinte
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Mode de gain

2 profils peuvent étre utilisés avec le variateur ADL300 : le profil 21 et le profil 0213.

La programmation de base est faite pour travailler avec 2 jeux de gains : mode profil21.

@ Gains actifs pendant le trajet : P1 et 11

@ Gains actifs pendant la phase de rollback et arrét : P2 et 12

Selon les machines, il se peut que le moteur se mettre a faire un grognement a I'arrét quand on augmente trop les parametres
pour la gestion du rollback (P2 et 12). Dans ce cas, on peut passer en mode profil gain 0213.

ssprinte
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Mode de gain

Il est possible de modifier le mode profil gain directement de I'application. ;'gﬂﬂ't‘,tj

Personnalisation>...ipements>Traction 3

®
Type de traction

Personnalisation>...nts>Traction>Gains @

Profil

Personnalisation>...nts*Traction>Gains 3

Gains Rollback

Profil du déplacement -

Proportionnel Intégrale

Vitesses

Gains Rollback PO

Gains Rollback 10 100 %

Gains Accélération/
Décélération P2

Moteur

Gains Accélération/

Gains Stabilisation de la vitesse s o
Décélération 12

— -

Freins Proportionnel Intégrale

100 % 100 %

Gains Stabilisation de la
vitesse P1

Gains Stabilisation de la
vitesse |1

Gains

Canfart

@

Accueil

main 3 I'arrdd+ DT

@

Accueil

ssprinte
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Mode de gain

Dans ce mode, on travaille avec 4 jeux de gains : mode profil 0213.

@ Gains actifs pendant le déplacement a grande vitesse : Pl et 11

Gains actifs pendant les phases d’accélération et
décélération: P2 et 12

Gains actifs pendant |p phase de

rollback : PO et 10 @

@ Gains actifs pendant la phase d’arrét: P3 et I3

ssprinte
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Sequence demarrage

La manoeuvre regoit un ordre de déplacement SEQUENCE DE DEMARRAGE

Les contacteurs de puissance sont collés, le variateur
est déverrouillé

Le variateur a recu un ordre de déplacement

LA/ LB
Le variateur commence & alimenter le moteur (pré- SENS & VITESSE
mag netlsatlon) Gestion du émarrage pour gestion rollback et
rollback uvert MECANIQUEMENT

Le variateur pilote le contacteur de frein et continue & ;

. ) Retard ouv n A o : ;
alimenter le moteur en courant continu pour le frein e met le frein a s"ouvrir mécaniquement
maintenir en « 0 électrique »

FR
(contacteur)

Le frein est ouvert mécaniquement, le variateur va
arréter son injection de courant et faire tourner le Frein ouvert
moteur

Cabine en
mouvement

Le moteur tourne, la cabine est en mouvement

OBNOBRONORONOIO

ssprinte
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Sequence d’arréet

@ Le moteur tourne, la cabine est en mouvement

SEQUENCE D’ARRET

@ On demande au variateur d'arréter le moteur, la
cabine s’'drréte de bouger, le moteur va s’arréter de
tourner

@ Le variateur continue d alimenter le moteur et le

maintient en « 0 électrique », le moteur ne tourne plus, LA/LB
il est bloqué électriquement, on attend que le frein se | : | -
| I I I
ferme SENS & VITESSE . . , | ! |
. ) N ' | | | |
@ Le variateur reldche le contacteur de fl‘eln, 1 deCO”e, Retard Injection de courant continu a |’a|'|".é.r]II pour :
la bobine de frein n'est p|US alimentée ferm frein | blogué en attendant que le frein neretomb I
' . :
. . . FR | I
@ Le frein est fermé, le moteur est bloquée (contacteur) E E
mécaniquement, le variateur va pouvoir arréter son | .
| I
«0 électrique» Frein ouvert ! !
| I
@ Le « 0 électrique » est terminég, les contacteurs de Cabine en : :
; ' : mouvement ! !
puissance peuvent s'‘ouvrir : .

@ Les contacteurs de puissance sont retombés, la porte

cabine s’'est ouverte, la cabine est en stationnement,
en attente d’'un appel/envoi ssprinte
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LES DEFAUTS
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Les défauts

e Défaut Terre: court circuit d la terre a été détecté

e Désaturation: courant excessif sur le pont IGBT

e Surintensité : protection surcourant détectée

e Coupure puissance : un déplacement a été demandé sans alimentation de la puissance

 Phase manquante : vérifier le cablage de I'alimentation

* Perte de phase moteur : perte d'une phase moteur

e Surtension : tension excessif dans le bus DC

e Surchauffe air d'admission : la température de I'air entrant est trop élevée

e Surchauffe variateur : la température interne est trop élevée

e Résistance de freinage en surcharge : le courant absorbé par la résistance dépasse le courant nominale
e Surcharge moteur : le courant consommeé par le moteur dépasse sa valeur nominale

e Surcharge variateur : le courant de sortie du variateur dépasse sa valeur limite

e Perte retour vitesse : le codeur moteur n'est pas détecté par le variateur

e Perte consigne vitesse : la vitesse de rotation du moteur est différente de la consigne appliquée par le variateur

e Survitesse : la vitesse du moteur dépasse sa vitesse nominale de 20%

ssprinte
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MENU OUTILS
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Menu Outils

Ce menu de l'application est I'aide au technicien.

— Accueil i Outils>Outils ascen...mande des portes &

®
Commande des portes

Tableau de bord Personnalisation

@ Commandes limiteur

O
15

Diagnostic Outils

Désincarcération
% manuelle

Outil de levée des freins

Documentations Déplacement aléatoire NON GERE

Blocage ouverture des £
portes NON GERE

Derniere visite 01/01/1970
Prochaine visite 01/01/1970 _

@

Accueil

Dutils

®
Outils ascenseur

Maintenance armoire

Console Variateur

@

Accueil

Outils>Outils asce...intenance armoire

Connecté a "Démo" (Tetra) en armoire.

Version armoire

Version de l'application

Redémarrer l'armoire

Mise a jour de l'armoire

Récupérer les documents

|ldentification carte 328SP

@

Accueil
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MENU DIAGNOSTIC
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Menu Diagnostic

Ce menu de I'application est I'aide au dépannage.

Diagnostic

Historique des défauts

L'état des Entrées [ Sorties /S/

Versions

T

L

Boite noire Aide au
Enregistrement des technicien
mouvements de 'appareil © @

~

Accueil

L'état des bus CAN

Les statistiques d’'usage

Version de soft de I'armoire

Message vocale pour le technicien

ssprinte
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Menu Diagnostic

A partir de cette page, nous pouvons
directement aller dans la configuration.

- l :

= Accueil Diagnostic Diagnostic>E/S>Ins...ine + BAB (410SP) 3 Diagnostic>E/S>Ins...ine + BAB (410SP)  }

® ® &
el e e e ' | 1A ' E/S Carte Inspection cabine (410SP)
Tableau de bord Personnalisation > Contréleur Inspection cabine Sy
(400SP) + BAB (4105P) X10

] » » En;ré Sortie
15 - (— (—

A —— X08-2 FC Fermeture P1

Diagnostic Outils Porte 2 + BAB 2 mispectinn

Exemple avec I'état des entrées/sorties du fin de course porte cabine.

(417SP) CUVE'ttE' (3285P) X08-3 FC Ouverture P1

PR & N & &

Documentations v Versions Cartes palieres Cartes
(328SP) d'extension
fZ0CnD\
‘ E 9 E 9 X09-1 Quverture P1

X09-2 Fermeture P1

Boite noire Aide au Cartes
technicien d'extension 5 S O

' &
-~ i

Accueil . n ut i Accueil

ssprinte
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MENU DOCUMENTATION
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Menu Documentation

Ce menu de l'application contient la documentation de la commande

Documentations

®
Manuel d'installation

Manuel d'utilisation

DOE

@

Accueil
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FORMATION TETRA BY SPRINTE

Merci pour votre
attention

fetra
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