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CONSIGNES

A TENSION DANGEREUSE
e Lisez et comprenez le guide d’installation dans son intégralité avant d’installer et de faire fonctionner le variateur de
vitesse Gefran ADL300. L’installation, le réglage, les réparations doivent étre effectués par du personnel qualifié.

e De nombreuses piéces de ce variateur de vitesse, y compris les cartes de circuit imprimé fonctionnent a la tension du
réseau. NE LES TOUCHEZ PAS. N'utilisez que des outils dotés d’une isolation électrique.

e Ne touchez pas les composants non blindés ou les vis des borniers si 'appareil est sous tension.
e Ne court-circuitez pas les bornes C/C1 et BR ou les condensateurs du bus DC.
e Installez et fermez tous les couvercles avant de mettre le variateur sous tension.
e Avant tout entretien ou réparation sur le variateur de vitesse
-coupez l'alimentation.
-placez une étiquette "NE METTEZ PAS SOUS TENSION" sur le disjoncteur ou le sectionneur du variateur de
vitesse.
-Verrouillez le disjoncteur ou le sectionneur en position ouverte.
e Avant d’intervenir sur le variateur de vitesse, coupez son alimentation y compris I'alimentation de contrdle externe si
elle est utilisée. ATTENDRE 15 MINUTES pour permettre aux condensateurs du bus DC de se décharger. Suivez ensuite

la procédure de mesure de tension du bus DC indiquée dans le guide d’installation pour vérifier si la tension continue est
inférieure a 42 V. Le voyant du variateur de vitesse n’est pas un indicateur précis de I'absence de tension du bus DC.

Si ces précautions ne sont pas respectées, cela entrainera la mort ou des blessures graves.

Risque de mort ou d’accident grave en cas de non-respect des procédures.

Risque d’accident ou de dommages matériels en cas de non-respect des procédures.

Danger lié a la présence de tension électrique.

Détérioration possible du matériel par décharge électro-statique.
Ne pas manipuler de cartes ou composants électroniques sans avoir pris de précautions
appropriées telles qu’'un bracelet avec mise a la terre.

Information importante

Obligation générale

SePppp

Débrancher avant d’effectuer une opération de maintenance

Port des EPI obligatoire

©e
@
S

Cette notice d’installation n’est valable que pour les variateurs Gefran raccordés en bus
CANopen Lift a une armoire ASP116 Evolution en version logicielle V6.22 ou supérieure

Référence Document : B-DP-15-019-04
Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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1 Présentation du variateur

1.1 - Présentation du « keypad » de programmation du variateur

Description des touches :

—>
Témoin lemineux de signalization de I'état du drive

“—
Affichage & cristaux liguidez & 5 lignez alphanuméri-
ques de 21 caractéres chacune.

—

Clavier 8 membrane

Description des touches :

Reference Description

Pour revenir au menu ou au zowes-meru zupeniewr. Pour sortir d'un parametre, d'une liste de parametres, de la lizte dez 10
Ezcape demierz parameirez et de la fonction FIND.
Permet de sortir d'un mezzage qui en exige l'utilization.

Enwrei Enregiztre directement lez paramétres dans la mémaoire non vaolatile sans avoir 8 acceder su paramétre 4.1 Sauvegarde
i parametre

Active la fonction qui permet d'accéder 8 un paramétre par llintermédiaire de zon numéra. On quitte cstte fonction en appuyant

Trouver zur la touche .

Rezet Supprime lez alarmes, zeulement =i lez causzes ont £t liminses.

Custom Vizualize la lizte dez 10 demierz paramétrez modifiéz. On quitte cez fonctionz en appuyent sur la touche .
Dizplay Affiche une ligte des paramétres de fonctionnement du drive.

Entre danz le zouz-menu ou danz le paramatre sélectionné ou sélectionne une opération,
Ezt utilize lore de la modification des paramétres pour confirmer la nowvelle valsur programmeée.

u Déplaca verz le haut la zélection dane un menu ou dans une lizte de paraméatrez.
F Lors de la modification d'un paramétre, augmente la valeur du chiffre zous le curseur.

Enter

Dowm Deplace wers le I:uus_ln séllecﬁl:un dnr}s un menu ou danz une Iistg de paramigtres.
Lorz de la modification d'un parametre, diminue la valeur du chiffre zouz le curseur.
Left Revient au menu supérieur. Lorz de la modification d'un paramétre, déplace le curzeur vers la gauche.
Right Entre dans le sous-menu ou danz le pammeétre sélectionné. Lors de la miodification dun paametre. déplace le curseur vers la droite.
Description des LEDS :
DEL Couleur Signification des diodes
BRK Jaure Le témain luminewx ezt allumé quand le drive a active la commande d ouverture du frein.
CNT Jaune Le témain luminews: ezt allumé quand le drive a activé la commande de fermeture dez contacteurs.
EN Vert La témain luminews: ezt allumé pendant la modulation IGET (drive en fonctionnement].
ILIM Aouge Lorzque cette diode 'allume |e drive a atteint une condition de limite de courant. Pendant e fonctionnement nommal cette diode
ezt éteinte.
N=0 Jaure La dinde =t allumée larzque la vitesze du moteur ezt 0.
AL Rouge La diode est allumés larsque le drive signale lNintervention d'une alamme

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction. “
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1.2 Sauvegarde des parameétres modifiés

Apres avoir fait des modifications de parameétres dans le variateur, il est
INDISPENSABLE de sauvegarder les paramétres modifiés

- Méthode 1 : Appuyez sur la touche « SAVE » (1) du Keypad puis sur « E » (2)

05 LIFT

- Méthode 2 : En suivant les indications ci-dessous :

o1 arrscunce
02 INFO WARIATEUR U118 PAR: 550 01118 FaR: 550 ai/i8 FaR: 550
03 MISE SERVICE GUIDE P sauvegarde paramétre @ Sauvegarde paramétre Sauvegarde paramétre
bouton E = executer En avancement Fait
05 LIFT

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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2 Reésistance de freinage

é ARMOIRE
ELECTRIQUE

MACHINERIE

Volume de sécurité : laisser un espace libre d’au
minimum 1m autour de la résistance de freinage

chauffer énormément, veillez a bien |'éloigner de toute

Attention : La résistance de freinage peut étre amenée a
& matiere inflammable, sous peine de risque d’incendie

Sprinte SAS.  Tous droits réservés, y compris ceux de traduction. “
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3 Moteur asynchrone

3.1 — Configuration de I'auto-tuning pour moteur asynchrone

Suivez les instructions pas a pas ci-dessous pour effectuer I'auto-tuning :

Pas 1 - branchements d'alimentation

Préparation de FEVOLUTION pour I'auto-tuning :

A LA CHAINE SECURITE NE DOIT PAS ETRE ALLUMEE

ENTER A+
B2 - 0D :

Choisissez _
CONFIGURATION =) + () . >
VARIATEUR FREQ. o >

AUTO TUNING

NON

AUTO TUNING
oul

L’écran ci-dessous va apparaitre
T ATTENDEZ AVANT D’APPUYER
A\ S

Puis suivez la procédure ci-aprés sur le variateur :

RAPPEL

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction. “
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Pas 2 - Programmation des caractéristiques du moteur

0L AFFICHAGE
02 INFO VARIATEUR

03 MISE SERVICE GUIDE

Intensité nominale (A) du moteur (voir plaque moteur)

PAR: 2E02
Intensité mominale
11.8 &

Def: 11.8

®

a2 PAR: X002
Intensité nominale

00000011 A
Def: 11.8

401 v

A
v

399 v

P> | mettre donnés Moteur:
04 CONFIGURATION
05 LIFT
Tension nominale (V) du moteur (voir plaque moteur)
_ E2
PAR: 2000 ol PAR: 2000
Mettre donnés Moteur? @ Tension nominale @ Tension nominale
400 v oooooo4a0f] v
Def: 400 pef: 400

A 11.9a
Y 117 a

Vitesse nominale (rpm) du moteur (voir plaque moteur)

®

®

_ EXN
PAR: 2004 a3 PAR: 2004 A 1451 rpm
v Vitesse nominale @ Vitesse nominale
1450 rpm 0000001458 rpm W 1443 rpm
Def: 1450 Def: 1450
Fréquence nominale (Hz) du moteur (voir plagque moteur)
_ EXN
PAR: 2006 o4 FAR: 200G A 51 Hz
' Fraquence nominale @ Freéquence nominale
50 Hz 000000050 Hz ¥ 29 Hz
Def: ED Def: 5o
Nb paire de pdles (P=Hz * 60 /rpm) : moteur 1500rpm -> p= 2 et
moteur 1000rpm ->p =3
_ EX
PAR: J00E 05 PAR: JOOE 'y 3
' IIJ paires de Pdles @ Hb paires de Poles
2 ¥
pef: 2 pef: 2
Puissance nominale (kW) du moteur (voir plague moteur)
_ EXN
FaR: 2010 06 FAR: 2010 A 5.51 W
v Puissance nominale @ Puissance mnominale
5.50 kw 0000005 . 50 kW W 5.49 B
Def: E.50 Det: L.50
Cos phi du moteur (voir plague moteur) si cos phi pas indiqué sur la
plague moteur, laisser la valeur par défaut
EXN
o7 PAR: 2012 oF FAR: 201X A 0.B2
' Cosphi au nominal @ Cosphi au nominal
0.83 0.8 ¥ o082
Def: 0.83 Def: 0.83
Exec autoetal stop 7
Sprinte SAS.  Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Pas 3 — Auto-apprentissage avec moteur arrété ou accouplé a la charge
E

=8 PaR: 2024

Exec autoetal stop 7 @ - Etalonage a 1'arret @
bouton E = executer

Autoétalonnage

: APPUYEZ SUR « MONTEE »
derrre 12 validation LA CHAINE SECURITE DOIT
SE RETABLIR

Avancement 10% -

Bouton ESC / arréter

Autotalonnage

- Avancement 1008

Couper la walidation

Autoétalonnage

RELACHEZ LE BOUTON
« MONTEE » LA CHAINE ) | Fair
SECURITE DOIT SE COUPER

Pas 4 — Configuration des parameétres du codeur (seulement en cas de carte de retour installee)

Ne pas renseigner, passez directement au pas 6

Pas 5 - Mise en phase du codeur

Ne pas renseigner, passez directement au pas 6

Pas 6 — Configuration de la valeur maximale de référence de la vitesse et vitesse de I'installation

Vitesse de rotation du moteur en tr/min (voir plague moteur)

EX EE
01 PAR: GAD 01 PaR:  GAO A 1441 rpm
Reg vit max moteur? @ Vitesse pour 10V @ Vitesse pour 10V
1440 rpm 000001440 rpm ¥ 1239 rpm
Def: 1440 Def: 1440

20
®

Vitesse de déplacement de la cabine par rapport a la vitesse du moteur
Exemple : machine 2m/s et mouflage 2 :1 -> Vitesse max cabine = 1m/s

03 MISE SERVICE GUIDE

SEQ N SEQ
Reg vit max cabine 7 @ .
E=0uwi Desc=suivant

Pas 7 — Configuration du poids du systéme

Ne pas renseigner, passez directement au pas 9

Pas 8 — Configuration des paramétres de I'application
Ne pas renseigner, passez directement au pas 9

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Pas 9 — Enregistrement des paramétres
Sauvegarder les parametres comme indiqué ci-dessous

e =
Lixk FaR: 550 Lixk PAR: 530
Sauvegarde param 7 @ Sauvegarde paramétre @ Sauvegarde paramétre Fin de séquence
bouton E = executer Fait

La mise en service rapide est terminée, il faut maintenant faire déplacer le moteur pour
vérifier qu’il tourne dans le bon sens :
T

3

TEST DEPLACEMENT MOTEUR

' £

Passer au Chapitre 6 Si le moteur se déplace a I'envers, inverser 2 phases du
moteur sur le bornier U, V, W puis réessayez de faire un
déplacement

3.2 — Raccordement puis configuration du codeur

U e e T R e T
Un mauvais paramétrage de la tension du codeur peut détériorer irremédiablement le dispositif, contréler la valeur

indiguée sur la plague du codeur.
T T T e R T TR e T e T TR e e T A T T T AT TR TR TATA

] ) =

Attention

DIGITALE INCREMENTALE (DE)

()

B_1Tglwo
B+ :©11
|9
} _,—‘&4'_,-’0 13
OVE out =>)
———="— @) |14
%@15
- - [ -

Codeurs supportés : Incrémental 5Vdc

Treuils Bornier Variateur
bleu r rouge

SASS] LIKA C80-C81-C82
LIKA Ixx & Mixx o fouge
LIKA j bleu rouge
MONTANARI ELTRA marron j | orange| rouge
TEKEL marron j rouge
TOUS KUBLER marron

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Raccordement du blindage du codeur
= —— - )

¢ Le cable de I'encodeur doit étre séparé
des cables de puissance.

¢ Relier le blindage de I'encodeur dans le
variateur (bride dédiée).

¢ Relier le blindage du cable moteur c6té
armoire et également c6té moteur.

Configuration du codeur

|
a1 FAR: 2100 1 PAR: 2100 A 1025 ppr
Reg param codeur 7 @ Mb pts codeur @ Hb pts codeur
1024 ppr 000001028 ppr ¥ 1023 ppr
Def: 1024 Def: 1024
0z PAR: 2102 a2z PAR: 2102 A 534
' Alimentation codeur @ Alimentation codeur @
5.2 v oo00005.H v ¥ s1a
pef: 5.2 pef: E.2

3.3 — Passage de boucle ouverte a boucle fermée sur moteur asynchrone

0L AFFICHAGE
02 INFO VARIATEUR 2/18 PAR: 552

03 MISE SERVICE GUIDE " 'x‘l Mode de Regulation
Flux Vect B.F.
05 LIFT valeur: 2

Une fois le cablage du codeur effectué, il faut configurer le variateur en boucle fermée : allez
dans le menu ci-dessus et modifiez le parametre : Mode de régulation :
- Passez de « Flux Vect B.O. » a « Flux vect B.F. »

b 2

TEST DEPLACEMENT MOTEUR

ol @3

Passer au Chapitre 5 Si le moteur se déplace pas correctement, il faut inverser le
sens du codeur (voir ci-dessous) puis réessayez de faire un
déplacement

14 DONNEES MOTEURS
6 REGULATEUR VITESSE | > | Sens codeur

17 PARAM DE REGUL
18 COUPLE Def : 1.000

Sprinte SAS.  Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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4 Moteur synchrone gearless « standard »

Suivez les instructions pas a pas ci-dessous pour mettre en service le variateur :

Vguta == |
e

Raccordement du codeur

Telr | XE
11®|2
p © 3
- 1| P8
SOOI DT+
d @ 5
CK-
000K o
| ck+ dl o7
- 11@|8
— N @ 9
L » B _®|0
OO B+ @1
— L - © (12
OO0 A 11|13
OVE out
— © |14
OO +VE out
— @15
= =0

Codeurs supportés : SinCos / Incrémental 5Vdc / Endat

Céablage : Pour plus de renseignements sur le raccordement du codeur, se reporter au DOE

Bornier | VEout|OVEout| A+ A- B+ B- ck+ | ck- | or+ | DT-
Variateur

Codeur A+/ A-/ B+/
Heidenhain 5V/UP |0V /UN COS+ COS- SIN+ B- / SIN- [ CLOCK+ | CLOCK- | DATA+ | DATA-

A Le cable du codeur doit étre séparé des cables de puissance

Sprinte SAS.  Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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5 Moteur synchrone gearless « Ecodisk »

5.1- Installation mécanique du codeur fourni en lieu et place de la tachy
existante

Il faut enlever la tachy existante (1), récupérer le galet (2) et l'installer sur le nouveau codeur fourni (3).
Ensuite, il faut installer le nouveau codeur (3) en lieu et place de celui d’origine sur le moteur Ecodisk (4)

(2) Galet

(1) Tachy d’origine (3) Nouveau codeur fourni

(4) Moteur Ecodisk
Suivez les instructions pas a pas ci-dessous pour mettre en service le variateur :

Pas 1 - branchements d’alimentation

J r
| it
— i
—y L

—

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Raccordement du codeur et du blindage

QT e e R R N AT AT AT
@ Un mauvais paramétrage de la tension du codeur peut détériorer irrémédiablement le dispositif, contréler la valeur
Attention indigquée sur la plague du codeur.
T R R RN AT AT AT
o BLINDAGE Io
1 [@]
2|e®
3|e
DT-.4 (@ ‘
DT+.5 |® 3
CK-.6 |® 1
Ck+.7 |® %
VS-.8 | @
VS+.9 | @
B-.10 | @] B- Orange
B+.11 |@f Bt Vet |
A-.12 | @A Bleu
A+ .13 | @] At Jaune |
OVE out . 14 | @0V Noir
+VE out . 15 | @Y Rouge |

A Le cable du codeur doit étre séparé des cables de puissance

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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6 Auto-tuning du variateur

Préparation de PEVOLUTION pour I'auto-tuning :
A LA CHAINE SECURITE NE DOIT PAS ETRE ALLUMEE

Choisissez v n
CONFIGURATION + >
VARIATEUR FREQ. e :

AUTO TUNING

NON

AUTO TUNING
oul

L’écran ci-dessous va apparaitre
AEPUVER SR ATTENDEZ AVANT D’APPUYER
SUR « MONTEE »

Puis suivez la procédure ci-aprés sur le variateur :

Pas 2 — Programmation des caractéristiques du moteur

01 AFFICHAGE 03 MISE SERVICE GUIDE

02 INFQ VARIATEUR

03 MISE SERVICE GUIDE > Mettre donnés Moteur?

04 CONFIGURATION

05 LIFT
Tension nominale (V) du moteur (voir plaque moteur)
EEN
01 PAR: 2000 a1 FAR: 2000 A 32w
Mettre donnes Moteur 7 @ Tension nominale @ Tension nominale
340 v 000000340 v ¥ =
Def: 340 Def: 340
Intensité nominale (A) du moteur (voir plaque moteur)
EXN
o2 PaR: FO)Z az FAR:  ROO2 A 171 A
' Intensité nominale @ Intensité nominale
11.0 a 00000011.03 A ¥ 109a
Def: 11.0 Det: 11.0

Vitesse nominale (rpm) du moteur (voir plaque moteur)

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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03 PAR: X004 03 PAR: 004 A 96 rpm
' Vitesse nominale @ Vvitesse nominale @
95 rpm 0000000098 ren ¥ 94 rpm
pef: 9% pef: 9%

Nb paire de pbles (P=Hz * 60 /rpm)

it} PAR: Z0D® it} FAR: IOOE rFy 13
v Nb paires de Pdles ® Wb paires de Pdles @
12 1K L JEET
Def: 12 pef: 12

Couple constant (KT =Nm / A)

05 PaR: 2010 a5 F&R:  FOA0 A& 50.01Nm A
' Couple constant @ Couple constant
50.00 mm/a ﬂl]Dﬂl]Eﬂ.{l‘E Mm,/ A W ig.5oMm/A
pef: E0.00 pef: 50.00

Lorsque cet affichage apparait ne touchez plus le variateur et
poursuivez sur la manceuvre EVOLUTION

03 MISE SERVICE GUIDE

Exec awtoetal stop 7

E=0ui Desc=suivant

I
(138 PaR: 2024
Exec autoetal stop T @ - Etalonage & 1'arrat @
bouton E = executer

et APPUYEZ SUR « MONTEE »
Avancement  oa — LA CHAINE SECURITE DOIT
Mettre la validation

SE RETABLIR
Autoétalonnage g @ Autoetalonnage

- o\
Avancement 10% - - Avancement 100%
Bouton ESC / arréter Couper la walidation

Autocetalonnage

RELACHEZ LE BOUTON
« MONTEE » LA CHAINE ) | rai
SECURITE DOIT SE COUPER

L’auto-tuning d’'un moteur synchrone est long et bruyant, c’est tout a fait normal.

c Etape Obligatoire a effectuer en Manoeuvre de rappel
Sauvegarder immédiatement apres chaque auto tuning

Sprinte SAS.  Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Pas 4 - Configuration des paramétres de codeur (carte standard EXP-SESC-I1R1F2-ADL)

Préparation de FEVOLUTION pour I'auto-tuning :

A LA CHAINE SECURITE NE DOIT PAS ETRE ALLUMEE

ENTER N+
D - O :

Choisissez _
CONFIGURATION ENTER By >
VARIATEUR FREQ. bLL) :

AUTO TUNING

AUTO TUNING
oul

L’écran ci-dessous va apparaitre
APPUVER SR ATTENDEZ AVANT D’APPUYER
SUR « MONTEE »

Suivez la procédure ci-apres sur le variateur :

RAPPEL

Un mauvais paramétrage de la tension du codeur peut détériorer irrémediablement le dispositif, contréler la valeur
Attention indiguée sur la plaque du codeur.

Voir annexe 1 si besoin pour moteur ECODISK

03 MISE SERVICE GUIDE EN
o1 PAR: 2104 amn PAR: 2100 A 2043 ppr
Reg param codeur 7 @ Nb pts codeur @ Wb pts codeur
2048 ppr 00000204 ppr W 2047 ppr
Def: 2048 Def: 2048
EZ
02 PAR: 2102 0z FAR: 2102 A 534
' Alimentation codeur @ Alimentation codeur @
5.2 v 0000005.H v ¥ s:a
pef: E.2 Def: E.2

03 MISE SERVICE GUIDE

Run phasing arrét 7

E=0ui Desc=suivant

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Pas 5 — Mise en phase du codeur

03 MISE SERVICE GUIDE

APPUYEZ SUR « MONTEE »
LA CHAINE SECURITE DOIT
SE RETABLIR

) « MONTEE » LA CHAINE
SECURITE DOIT SE COUPER

-
RELACHEZ LE BOUTON
)

Etape Obligatoire a effectuer en Manoeuvre de rappel
L’auto-tuning d’un moteur synchrone est long et bruyant, c’est tout a fait normal.
Sauvegarder immédiatement apres chague auto tuning

Pas 6 — Configuration de la valeur maximale de référence de la vitesse et vitesse de I'installation

Vitesse de rotation du moteur en tr/min (voir plague moteur)

03 MISE SERVICE GUIDE

E=0uwi Desc=suivant

Vitesse de déplacement de la cabine par rapport a la vitesse du moteur
Exemple : machine 2m/s et mouflage 2 :1 -> Vitesse max cabine = 1m/s

03 MISE SERVICE GUIDE

Desc=suivant

Pas 7 — Configuration du poids du systéme
Ne pas renseigner, passez directement au pas 9

Pas 8 — Configuration des paramétres de I'application

Ne pas renseigner, passez directement au pas 9

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.



ASP116 EVOLUTION — MISE EN ROUTE ET REGLAGES VARIATEUR GEFRAN ADL300

Sauvegarder les parametres comme indiqué ci-dessous

03 MISE SERVICE GUIDE

Sauvegarde param 7

E=0uwi Desc=suivant

o

®

Sauvegarde paramétre
bouton E = executer

PAR: 550

®

L]

Fait

Sauvegarde paramétre

03 MISE SERVICE GUIDE

Fin de séquence

Mt=retour Des=Sortir

PAR: 550

La mise en service rapide est terminée, il faut maintenant faire déplacer le moteur pour
vérifier qu’il tourne dans le bon sens :

TEST DEPLACEMENT MOTEUR

ETAPE 1

Passer a la suite

ETAPE 2

1 - Sile moteur ne se déplace pas correctement ou pas du tout,

inverser les phases du codeur (

refaites la mise en phase codeur

ETAPE 2 ci-apres) puis

ETAPE 1

puis faites

2 — Si le moteur fonctionne correctement mais tourne a 'envers
(monte au lieu de descendre et descend au lieu de monter), inverser
les phases moteur U & V (sur le bornier) ET les phases codeur

(| ETAPE2

puis faites

- INVERSION DU SENS CODEUR

14 DONNEES MOTEURS

15 ENCODER CONFIG

ci-apres) puis refaites la mise en phase codeur

ETAPE 1

15 ENCODER CONFIG

16 REGULATEUR VITESSE
17 PARAM DE REGUL

18 COUPLE

09/25
Sens codeur

PAR :2130

Non Inverse

pef : 1.000

Modifier la valeur de Non inversé alnversé ou inversement

Ordre des phases moteur Ordre des phases codeur
u,VvV,wW 0 - Non inversé
u,VvV,wW 1 - Inversé
V,U, W 0 - Noninversé
V, U, W 1 - Inversé

A Une seule combinaison sur les 4 fonctionne

Sprinte SAS.

Tous droits réservés,
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REGLAGES
SIMPLIFIES
DU
VARIATEUR

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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7 Réglages simplifiés du variateur

7.1- Réglage des gains :

16 REGULATEUR VITESSE

Réglage de base : Mettre les 4 parametre ci-dessous = 200%

« Boucle de vitesse » pendant le déplacement

16 REGULATEUR VITESSE P16 REGULATEUR VITESSE J

200% 200%

« Gestion du rollback »

P16 REGULATEUR VITESSE J

P16 REGULATEUR VITESSE

200%

200%

Faire un essai en montée et en descente et contrdler le rollback lors du démarrage :
Si il y adu rollback au démarrage, il faut augmenter les 2 parametres « Gestion du rollback »
ci-dessus (50% par 50% pour les 2 parametres).

Si il y ades vibrations au démarrage, il faut diminuer les 2 parametres « Gestion du
rollback » ci-dessus (50% par 50% pour les 2 parametres).

Faire un essai en montée et en descente et contrbler le fonctionnement du moteur pendant le
déplacement :

Si il y aun phénomene de vague ou de yo-yo pendant le déplacement, il faut augmenter les 2
parameétres « Boucle de vitesse » ci-dessus (50% par 50% pour les 2 parametres)

Si il y a des vibrations pendant le déplacement, il faut diminuer les 2 parametres « Boucle de
vitesse » ci-dessus (50% par 50% pour les 2 paramétres).

7.2— Réglage des différentes vitesses de fonctionnement

DISPONIBLE >
CONFIGURATION =y + >
VARIATEUR FREQ. +

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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VITESSE NOMINALE . . . .
\Q ‘ Vitesse nominale de I’installation
PETITE VITESSE . .
\Q ‘ Vitesse d’approche au niveau

‘Q VITESSE INSPEC ‘ Vitesse d’inspection
0.20m/s
7.3— Contrble de la vitesse réelle de déplacement (SMART TRAVEL activé)

+ ’

Choisissez ¥ -

 BED . ~

AFFICH. POSITION

S BED . pED
'@ ‘ Mettre OUI et sortir des menus

BACK e BACK

X. XXX M 0.000 m/s

00 +xx mm STOP -

Faire une grande course a la montée et/ou a la descente et lire la vitesse qui s’affiche sur
I’écran. Cette vitesse doit correspondre a la vitesse renseignée dans le paramétre « vitesse
nominale » dans PEVOLUTION. Plus la vitesse lue est proche de la vitesse demandée, plus le
réglage sera simple et précis

- Silavitesse lue est supérieure a la vitesse renseignée : augmenter légerement le
parameétre suivant dans le variateur :

01 AFFICHAGE
02 INFO VARIATEUR

03 MISE SERVICE GUIDE ’vx3
04 CONFIGURATION

05 LIFT

VITESSE 05.04 DONN. MECANIQ.
RAMPES

SEQUENCES DE COM >
DOMNEES MECANIQUES
DISTANCE

5.
5.
5.
5.
5.

[T & [

- Silavitesse lue est inférieure a la vitesse renseignée : diminuer |égérement le
paramétre suivant dans le variateur :

01 AFFICHAGE 5.1 VITESSE § 05.04 DONN. MECANIQ.
02 INFO VARIATEUR 5.2 RAMPES

03 MISE SERVICE GUIDE >YK3 5.3 SEQUENCES DE COM >

04 CONFIGURATION 5.4 DONNEES MECANIQUES

5.5 DISTANCE

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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REGLAGES
OPTIMISES
DU
VARIATEUR

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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8 Réglages optimisés du variateur (facultatif)

8.1- Fonctionnement en mode « SMART TRAVEL »

- BED
Choisissez V- V-
CONFIGURATION + _ _ >
CONFIGURATION ¥
VARIATEUR FREQ. + _ :
SMART TRAVEL o
ACTIVE Mode « SMART TRAVEL » validé

Configuration indispensable :
- Codeur absolu KO4SP ou Lecteur absolu KO5SP
- Moteur synchrone ou asynchrone en boucle fermée (avec encodeur)

SMART TRAVEL

Acc end)|

i1 Coer |
=] (== ==

8.2— Fonctionnement en mode « STANDARD »

I oo - e

. S
N oo - o . ~
‘ Mode standard validé

FONCTIONNEMENT STANDARD

Aee end jerk <— Dac ini jerk

Acceleratio Deceleration

Dec end jerk
EP deceleration

7 5
/ spa0reiefN

Slow Down dist

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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8.3— Préconisation des distances de décélération (non utilisé en mode SMART

TRAVEL)
resserowmiccsone b e
(m/s) cm
0.40 70
0.60 90
0.80 110
1.00 140
1.20 170
1.40 200
1.60 220

Réglage de la distance de décélération : voir ci-dessous (uniquement si sélection par codeur

KO4SP ou lecteur KO5SP)

Autre type de sélection (optique ou magnétique), les distances de décélération et d’arrét se réglent

dans la gaine

CONFIGURATION ——) + >
CONFIGURATION
VARIATEUR FREQ. + >
DIST. DECELER
140cm
DISTANCE D’ARRET
4cm

Distance de décélération (non utilisé en mode
SMART TRAVEL)

Distance d’arrét (non utilisé en mode SMART
TRAVEL)

8.4— Apercu de la courbe théorique de confort

Vitesse

==
' Acc.Init.Jerk

ey Dec.init.Jerk
..
/ Fin.Dec.Jerk

\\

_

X Arrét décélération
Seil Vitesse 0 N \+—
h

Distance de ralentissement

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.



ASP116 EVOLUTION — MISE EN ROUTE ET REGLAGES VARIATEUR GEFRAN ADL300

8.5— Réglage du confort

Pour accélérer/décélérer PLUS fort, AUGMENTER les valeurs de jerk ci-dessous
Pour accélérer/décélérer MOINS fort, DIMINUER les valeurs de jerk ci-dessous

05.1 VITESSE 01 AFFICHAGE
05.2 RAMPES 02 INFO VARIATEUR

05.3 SEQUENCES 03 MIsE sEmvIce cutpe |
05.4 DONNEESMECANIQUES 04 CONFIGURATION

05.5 ENTREES/SORTIES

or PAR: 11040 ar FAR: 11040 ‘ 0.6 mis?
v Acc imitiale jerk @ Acc initiale jerk @
0.5 mfs=> 00000000. m/s= ¥ o.4mse
Def: 0.5 Def: 0.5

08 PAR: 11042 08 PAR: 11042 A 0.7 myse

' Rampe ACC @ Rampe AcCC @
0.6 m/s= 00000000.7 m/s= ¥ 0.5 mys:
(1) 3 0.6 Def: 0.6

] PAR: 11044 i) PAR: 11044 A 1.5 mys2
‘ Fin Acc jerk @ Fin Acc jerk @
1.4 mise 00000001.0 m/s= ¥ 1.4 mfs?
pef: 1.4 pef: 1.4

10 PAR: 11046 10 PAR: 11046 A 1.5 m/s32
W | pec initiale jerk @ Dec initiale jerk @
1.4 m/s* 00000001, m/s* ¥ 1.4 mys?
Def: 1.4 Def: 1.4

i1 PAR: 1104E 11 PAR: 11048 A& 0.7 mysz
v Rampe dec @ Rampe dec @
0.6 m/s= 00000000.F m/s= ¥ 0.5 mys®
pef: 0.6 pef: 0.6

12 FAR: 11050 12 FAR: 11050 A 0.6 mystz
' Fin dec jerk @ Fin dec jerk @
0.5 m/is= 00000000.8 m/s* ¥ 0.4 myse
Def: ©0.C pef: 0.5

Le fonctionnement de I’'ascenseur sera optimum si I'installation est
bien equilibrée. (Voir chapitre 10.1 - Vérification de I’équilibrage)

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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8.6— Chronogramme du démarrage

SEQUENCE DE DEMARRAGE

LA/LB

SENS & VITESSE

Gestion du émarrage pour gestion rollback et
rollback uvert MECANIQUEMENT
I I I
Retard ouv - L, S
. e met le frein a s’ouvrir mécaniquement
frein
| | |
FR
(contacteur)

Frein ouvert

Cabine en
mouvement

La manceuvre a regu un ordre de déplacement

Les contacteurs de puissance sont collés, le variateur est déverrouillé

Le variateur a regu un ordre de déplacement.

Le variateur commence a alimenter le moteur (pré-magnétisation)
Le variateur pilote le contacteur de frein et continue a alimenter le moteur en courant
continu pour le maintenir en « 0 électrique »

Le frein est ouvert mécaniquement
Le variateur va arréter son injection de courant et faire tourner le moteur

Le moteur tourne
La cabine est en mouvement

8.7— Réglage du démarrage

Si le moteur commence a bouger alors que le frein n’est pas encore levé, il faut augmenter la
valeur ci-apres :

I 05.03 SEQUENCES

03 MISE SERVICE GUIDE 05.3 SEQUENCES

05 LIFT

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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8.8— Chronogramme de I’arrét

SEQUENCE D’ARRET

LA/ LB

SENS & VITESSE

Retard Injection de courant continu a I’arrér, pour
ferm frein | bloqué en attendant que le frein ne retombe
T
FR
(contacteur)

Frein ouvert

Cabine en
mouvement

. Le moteur tourne
La cabine est en mouvement
On demande au variateur d’arréter le moteur

La cabine va s’arréter de bouger
Le moteur va s’arréter de tourner

Le variateur continue a alimenter le moteur et le maintien en « 0 électrique »
Le moteur ne tourne plus, il est bloqué électriquement
On attend que le frein se ferme

Le variateur relache le contacteur de frein, il décolle.
La bobine de frein n’est plus alimentée.

Le frein est fermé, le moteur est bloqué mécaniquement
Le variateur va pouvoir arréter son « 0 électrique »

Le « 0 électrique » est terminé
Les contacteurs de puissance peuvent s’ouvrir

Les contacteurs de puissance sont retombés, la porte cabine s’est ouverte
La cabine est en stationnement, en attente d’un appel/envoi

8.9— Réglage de l'arrét

Si le moteur a tendance a bouger a nouveau apreés I’arrét, il faut augmenter la valeur ci-
apres

B 05.03 SEQUENCES

0Ll AFFICHAGE |
0z IMFDQ VARIATEUR
03 MISE SERVICE GUIDE } 05.3 SEQUENCES
04 CONFIGURATION

05 LIFT

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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8.10 - Fonctionnement des gains de la boucle de vitesse

GESTION DES GAINS DE
BOUCLE DE VITESSE

®

™

Parametre 2218 : gain vitesse seuil 2.1 =1%

Pourcentage de la vitesse nominale du moteur a partir duquel on passe d’un jeu de gain a I'autre... ce
qui permet de bien séparer la gestion du rollback du trajet.

En général, les gains pour le rollback sont bien plus hauts que pendant le trajet

@ Gains actifs pendant la phase de rollback : P2 & 12

@ Gains actifs pendant le trajet : P1 & I1

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.



ASP116 EVOLUTION — MISE EN ROUTE ET REGLAGES VARIATEUR GEFRAN ADL300

8.11 - Sauvegarde des parameétres modifiés

Apres avoir fait des modifications de parametres dans le variateur, il est
INDISPENSABLE de sauvegarder les parameétres modifiés.

- Méthode 1 : Appuyez sur latouche « SAVE » (1) du Keypad puis sur « E » (2)

05 LIFT

1

- Méthode 2 : Suivez les indications ci-dessous :

Fap—
02 INFO VARLATEUR 01718 PAR: 350 01118 FaR: 550 01/18 FAR: 530
03 MISE SERVICE GUIDE " Sauvegarde parametre @ Sauvegarde parametre Sauvegarde parametre
bouton E = executer En avancement Fait
05 LIFT

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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9 Contrble de frein & amendement A3

9.1- Raccordement des microcontacts de frein

VARIATEUR /
INVERTER

ADL 300

Safety
SAFETY EN+
SAFETY EN-
SAFETY OK1
SAFETY OK2

14

LB

COM ®
13

Controle freingearless/ §  _~ o, g

Gearless brake control 1.DI8

2.DI7
3.DI6
4. DI5

L~ CFR1m

XX =K

9.2- Configuration du variateur

Activation du contrdle de retombée des machoires de frein

01 AFFICHAGE B 05.08 ALARMES
02 INFO VARIATEUR
03 SERVICE GUIDE h
04 CONFIGURATION

05 LIFT

05.9 ALARMES

Plusieurs configurations sont possibles :
- IGNORE : le contrdle de frein est désactivé
- DISABLE : le contrble de frein est activé

Gestion de la détection du défaut de contrble de frein

01 AFFICHAGE I 05.08 ALARMES
02 INFD WARIATEUR
03 MISE SERVICE GUIDE
04 CONFIGURATIOMN
05.9 ALARMES

Plusieurs configurations sont possibles :
- ENABLE : Lorsque le défaut est détecté, il est mémorisé jusqu’a 'arrét de la cabine. Une fois la cabine
arrétée, le variateur indique le défaut « BRAKE FEEDBACK » est 'ascenseur est en panne.
- DISABLE : Dés que le défaut est détectée, la cabine s’arréte immédiatement, e variateur indique le
défaut « BRAKE FEEDBACK » et I'ascenseur est en panne, la ou il se trouve

Inversion du sens des contacts de frein dans le variateur
Contact NO = OFF contact NF = ON

I 10 ENTREES DIGITALES J I 10 ENTREES DIGITALES J

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Réglage de la temporisation de détection du défaut :

05.08 ALARMES

9.3 — Effacement du défaut de contrble de frein

Lorsqu’un défaut de contrdle de frein est détecté par le variateur :

Il suffit d’effacer les défaut dans PEVOLUTION :

>

>

>
TOTAL DEFAUTS :
Nb = xx .
s e

L’ascenseur est a nouveau en service

9.4— Test du contrble de frein

Pour tester le bon fonctionnement du contrdle de frein, suivez la procédure ci-dessous :
1- Débrancher le fil correspondant au 1®" microcontact de frein sur la borne CFR1

2- Faire déplacer la cabine jusqu’a un niveau, le défaut va apparaitre aprés I'arrét au
niveau, si le défaut apparait, le test est concluant, passer au point 3. Si aucun défaut
n’apparait, le test a échoué, il faut vérifier la configuration du variateur (voir plus haut)

3- Réinitialiser le défaut suivant I’explicatif ci-dessus

4- Répéter les points 1, 2 et 3 en débranchant le fil correspondant au 2¢™¢ microcontact
de frein sur CFR2

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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10 Astuces d’améliorations

10.1 - Vérification de I’équilibrage

02 INFO VARIATEUR 0L/H PART 250

03 MISE SERVICE GUIDE " Intensité de sortie

04 CONFIGURATION 0.0 4

05 LIFT | %

- Charger la cabine a la mi-charge

- Faire un déplacement en montée, noter la valeur du courant lors du passage a la mi-course
- Faire la méme chose pour un déplacement en descente

- Vérifier que I'écart de courant soit inférieur & 1 Ampére entre la montée et la descente

- Sice n’est pas le cas, ajouter ou supprimer des gueuses dans le contrepoids

10.2 - A savoir

Le cable de I'encodeur doit étre séparé des cables de puissance.
(Relier la paire blindée a la terre.)

Le disjoncteur différentiel 300mA du tableau électrique « pied de colonne »doit détecter les défauts a composante

%
alternative et continue = et doit étre sélectif pour éviter des déclenchements intempestifs lors de la
mise sous tension.

10.3 - Enregistrement des paramétres dans le « keypad »

Il est possible d’enregistrer les parameétres du variateur dans le keypad, pour ce faire, suivez les indications ci-dessous :

02 INFO VARIATEUR 14718 PaR: 530

03 MIsE seavice cUDE | A x5| Stoker param - clav @ Drive --= K2006-1
bouten £ = exscuter I

0E LIFT

Il est ensuite possible de charger dans le variateur (ou dans un autre si compatible) les parameétres stockés dans le
Keypad :

0L AFFICHAGE

02 INFO VARIATEUR 15719 PAR: 542

03 MISE SERVICE GUIDE b‘ ‘;@4 chgt Clavier<-Drive @ Drive <-- K2006-1
bouton E = executer m

05 LIFT

Sprinte SAS.  Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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11 Annexes

11.1 - Annexe 1 : Configuration du codeur sur moteur Ecodisk

Le codeur est installé comme représenté ci-dessous :

e

Encoder

Il faut maintenant renseigner les parameétres suivants dans le menu « ENCODER CONFIG »:

I 15 ENCODER CONFIG

Le nombre d’impulsions du codeur : 1024 (voir sur codeur) :

15.1 2100 Nb pts codeur ppr  UINT1G 1024 128 16384 RWZ F__

La tension d’alimentation du codeur : 5.2V (voir sur codeur) :

15.2 2102 Alimentation codeur v FLOAT 2.2 2.2 CALCF ERWZ F__

Le type de codeur (mettre « Digital FP ») :

1510 2132 Encoder mode ENUM Nessuna CALCI CALCI ERWZ FVS

Le fonctionnement avec encodeur sur périphérie (mettre « 1 ») :

1511 2136 PeripheralEncoder BOOL 0 0 1 ERWZ FVS

The parameter must be configured to 1.

Renseigner le diamétre de la poulie moteur : consulter notre SAV si besoin

15.13 2184 Ext Diam motor mm  UINT16 1 1 63535 ERWZ FVS
Configure the value of the external diameter of the motor rotor (D).

Renseigner le diameétre du galet du codeur : 370

15.14 2188 Enc Pulley diam mm  UINT16 1 1 63535 ERWZ FVS
Configure the value of the diameter of the incremental encoder pulley (d).

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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12 Diagnostics / Liste des deéefauts

12.1 — Défauts d’autotuning

Autoétalonnage

Erreur de Code 3
Esc pour sortir

Autoétalonnage

Erreur de Codg 4
Esc pour sortir

Autoétalonnage

Erreur de Code 5
Esc pour sortir

Autoétalonnage

Erreur de Code 6
Esc pour sortir

Autoétalonnage

Erreur de Code 7
Esc pour sortir

Autoétalonnage

Erreur de Code 30
Esc pour sortir

Des parametres moteurs ont été modifiés mais la commande « PRISE EN
COMPTE PARAM » (PAR2020) n’a pas été validée. Valider la modification
des parametres et refaire I’autotuning

Le variateur ne détecte pas le moteur : vérifier le cablage du moteur.
Vérifier que les 2 contacteurs LA & LB collent correctement. Vérifier les
contacts de puissance des contacteurs LA & LB

La séquence d’autotuning n’a pas été faite correctement : les contacteurs
LA & LB ne doivent coller uniquement quand I’écran du variateur indique
« METTRE LA VALIDATION »

Les valeurs calculées par I’autotuning sont incohérentes, contréler les
données moteur renseignées par rapport a la plaque moteur.

Les contacteurs LA & LB ont décollé avant la fin de I’autotuning. Refaire la
procédure d’autotuning

La séquence d’autotuning n’a pas été faite correctement : les contacteurs
LA & LB ne doivent coller uniquement quand I’écran du variateur indique
« METTRE LA VALIDATION »

12.2 — Défauts de fonctionnement

Alarme 1/1
Alarm BusOptio Perte de communication Bus entre ’EVOLUTION et le variateur. Controler
ﬁggfﬁe: : xii"_‘xx les blindages, fils de terre, les antiparasites... Ce message apparait aprés
: : chaque RESET sur ’EVOLUTION.
Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Alarme 1/1
Alar RetVvitess | Le codeur du moteur n’est pas détecté par le variateur : contréler le
Code : = XxXX-X cablage du codeur. Contréler le type de codeur configuré
Heure : XXXX :XX
Alarme . . 1/1 | Lavitesse de déplacement demandée est trop différente de la vitesse de
goedzt_ CSX':(%? th déplacement réelle. Augmenter les paramétres de boucle de vitesse.
Haure @ xxxX :Xx Controler les données moteur et codeur.
Alarme 1/1 | Lavitesse du moteur a dépassé la vitesse réglée dans le parametre « Seuil
CS(ngV'_l texiig « survitesse » du menu mise en service guidé. Augmenter les paramétres
g de boucle de vitesse. Contréler les données moteur par rapport a la
plague moteur
Alarme ., 1/1 | Les contacteurs LA & LB ont décollé alors que le moteur était encore en
surintensite train de tourner. Retarder le décollage des contacteurs. Contacter le SAV
Code : XXXX-X Sprinte
Heure : XXXX :XX P
Alarme . 1/1 | Trop d’énergie est renvoyée au variateur lors des phases de freinage.
glaf't_eﬂs'l on Vérifier le bon état de la résistance de freinage. Vérifier que le modéle de
Hotre  xxxx <xx résistance de freinage en place correspond au variateur en place. Faire
décélérer la cabine plus doucement
Alarme : 1/1
Sous tension Latension du réseau est trop faible comparé a la valeur programmeée dans
Code : = XXXX-X le paramétre « « Tension réseau » (PAR 560). contrdler la tension du
Heure @ XXXX XX e A N . P
réseau. Controler le paramétre « Tension réseau »
Alarme 1/1
Manque phase Le variateur détecte une absence d’une ou plusieurs phases du réseau.
Code : = XXXX-X Contrdler latension du réseau en entrée du variateur
Heure : XXXX :XX
Alarme 1/1 | Le variateur détecte une absence d’une ou plusieurs phases sur le
fﬁj';t? C!g(x)l?hxase moteur. Contrdler le cablage entre le variateur et le moteur. Controler les
HAEE & soosd 2561 contacts de puissance des contacteurs LA & LB
Alarme 1/1 | Le variateur détecte une absence d’une ou plusieurs phases sur le
ygj'g Dha)o(isx 1)?55 moteur. Contréler le cablage entre le variateur et le moteur. Controler les
HAlEE & soost 256 contacts de puissance des contacteurs LA & LB
Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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Alarme 1/1
surcharge Mot
Code : XXXX-X

Heure :@: XXXX XX

Alarme . 1/1
ResFrein schar
Code : XXXX-X

Heure : XXXX XX

A1§rme 1/1
Défaut terre
Code : XxxXxX-X

Heure : XXXX XX

Alarme 1/1
Brake feedback
Code : XXXX-X

Heure : XXXX XX

Le courant consommeé par le moteur est trop important par rapport aux
valeurs de la plaque moteur. Contréler les valeurs des données moteur.
Contréler la levée du frein. Contréler qu’il n’y a pas de « dur mécanique »

Le courant absorbé par larésistance de freinage est trop important.
Vérifier le bon état de la résistance de freinage. Vérifier que le modele de
résistance de freinage en place correspond au variateur en place. Faire
décélérer la cabine plus doucement.

Le variateur détecte un courant de fuite a la terre trop important. Controler
le cablage entre le variateur et le moteur. Contréler les enroulements du
moteur.

Le variateur détecte un probléme de levée ou retombée des machoires de
frein. Contréler le bon fonctionnement du frein de moteur. Pour remettre
en service, effacer le défaut dans ’EVOLUTION.

Pour tout autre défaut rencontré sur le variateur, contactez notre SAV Sprinte

Sprinte SAS. Tous droits réservés, y compris ceux de traduction.
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